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32.SERIE MY

SERIE MY - Motores Monofasicos de carcasa de aluminio de arranque no reforzado

Valores eléctricos (50Hz) — 2 Polos

- . . Intensidad
Tamafiode | Potencia | Cormiente Rend Mmax/ Peso*
RPM (Cosep) | Ms/Mn*™ de Condensador | dB(A)
carcasa (kW) A) (%) Mn amanque (ko)
MY561-2 0.09 0.80 2740 54 0.91 0.69 1.8 25 4uF/450V 67 2.8
MY562-2 0.12 0.90 2760 60 0.93 0.69 1.8 8.5 BUF/450V 67 3.05
MY631-2 0.18 1.40 2760 62 0.93 0.55 1.8 4.5 8uF/450V 70 4.1
MY632-2 0.25 1.70 2780 66 0.93 0.55 1.8 6 10uF/450V 70 4.5
MY633-2 0.37 2.50 2780 67 0.93 0.45 1.65 8 12uF/450V 75 5.25
MY7112 0.37 2.60 2780 67 0.93 0.5 1.65 10 12uF/450V 75 5.6
MY7122 0.55 3.50 2790 73 0.95 0.5 1.8 15 16uF/450V 75 6.95
MY713-2 0.75 4.50 2810 74 0.97 0.48 1.8 20 25uF/450V 75 8.15
MY801-2 0.75 4.40 2810 74 0.98 0.4 1.8 19 25uF/450V 75 8.5
MY802-2 1.1 6.30 2810 75 0.98 0.4 1.8 30 35uF/450V 78 11
MY803-2 in5 8.50 2810 77 0.98 0.33 1.8 40 40uF/450V 80 12.75
MY90S-2 1.5 8.40 2820 77 0.98 0.33 1.72 35 45UF/450V 80 13.7
MY90L-2 2.2 12.10 | 2850 78 0.98 0.29 1.8 61 60uF/450V 80 16.7
MY100L-2 3 16.50 | 2860 79 0.99 0.28 1.8 73 80pF/450V 83 23.1
Valores eléctricos (50Hz) — 4 Polos
~ . . Intensidad "
Tamafnode | Potencia | Corriente RPM | Rend(%)| (Cosg) | Ms/Mn= Mmax/ de Cond I dB(A) Peso’
carcasa (kW) A) Mn amanque (ko)
MY5614 0.06 0.60 1370 48 0.92 0.73 1.75 2 4uF/450V 63 3.3
MY5624 0.09 0.80 1370 50 0.92 0.6 1.75 8 6uF/450V 63 3.6
MY6314 0.12 1.30 1370 52 0.92 0.6 1.75 3 8uF/450V 65 4.45
MY6324 0.18 1.50 1370 54 0.94 0.6 1.6 4 12uF/450V 65 5.05
MY6334 0.25 2.00 1370 58 0.95 0.6 1.6 5 14uF/450V 65 5.4
MY7114 0.25 1.80 1390 61 0.96 0.5 1.6 5 14uF/450V 65 5.8
MY7124 0.37 2.70 1390 62 0.96 0.5 1.6 8 16uF/450V 68 6.9
MY7134 0.55 3.70 1390 64 0.97 0.48 1.7 12 20uF/450V 70 8.25
MY8014 0.55 3.50 1410 64 0.98 0.37 1.8 13 25uF/450V 70 9.55
MY8024 0.75 4.70 1410 68 0.98 0.37 1.65 17 30uF/450V 70 10.45
MY90S4 1.1 6.30 1410 71 0.98 0.35 1.75 24 40uF/450V 73 13.1
MY90L-4 1.5 8.50 1420 73 0.96 0.33 1.8 36 45uF/450V 75 16.45
MY100L14 2 12.90 | 1440 77 0.96 0.32 1.8 57 80uF/450V 78 22.8
MY100L24 3 16.20 [ 1440 78 0.99 0.3 1.7 75 100uF/450V | 78 29.2
Valores eléctricos (50Hz) — 6 Polos
Tamafiode | Potencia | Coriente o« | Mmax/ | Intensidad .
W) A) RPM | Rend(%) | (Cosg) | Ms/Mn M | de e | Condensador | dB(A) | Peso*(kg)
MY711-6 0.18 1.49 920 57 0.92 0.45 1.5 4 16uF/450V | 68 6.3
MY7126 0.25 2.00 920 59 0.92 0.45 1.5 5 20uF/450V | 68 7.6
MY801-6 0.37 2.78 920 63 0.92 0.35 1.6 8 20uF/450V 68 9
MY802-6 0.55 3.90 920 66 0.93 0.35 1.6 14 25uF/450V 70 11.6
MY90S-6 0.75 5.05 920 68 0.95 0.35 1.6 16 35uF/450V | 70 13.5
MY90L-6 1.1 7.30 920 69 0.95 0.35 1.6 25 50uF/450V | 70 16.2

*Los pesos mostrados en las tablas se corresponden a la forma constructiva B3 (patas) y B14. Para brida B5 sera un 1%
mayor y para B35 'Y B34 un 5% mayor
**Mn es el par nominal y Ms el par de arranque
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Medidas en mm

Targaﬁo B3 IM B14 IM B5 Dimensiones generales
e

carcasaA‘B ’C’H |K M’N|P|T|R|S M|N|P|T‘R’S AA‘AC’AD’HD’L
56 9 |71 |36 |56 |5.8xe.8|65 |50 |80 |2.5|0 |Mm5[100]80 [120]3.0]0|@7 |110|117 | 144 |88 |196
63 100 |80 |40 (63 [7x10 |75 |60 |90 250 [m5|115[95 [140|3.0]0 |@10]120]130] 181 | 118220
71 112|090 |45 |71 |7x10 |85 [70 |105|2.5|0 | M6 |130 [ 110|160 |3.5|0 |@10 | 132|147 | 196 | 125 | 227
80 125|100 | 50 |80 |10x13 |100 |80 [120|3.0|0 | M6 | 165 130|200 |3.5|0 | @12 160|163 | 226 | 146 | 290
90s | 140|100(56 |90 |10x13 [115|95 |140|3.0|0 |Ms | 165|130 (200 |35 |0 |@12| 175|183 | 243 | 153 | 312
90L [ 140|125 |56 |90 |10x13 | 115 (95 |140|3.0 |0 | M8 | 165 [ 130|200 3.5 |0 |@12 | 175|183 | 243 | 153 | Jo!/
100L [ 160|140 |63 {100 12x15 [130 | 110|160 [3.5 0 (M8 215|180 |250 [4.0 [0 [ 215|198 | 205|265 | 165 | 357

Tamano Eje
de
crss® lss [xx [z o |F |6 e
56 M3 |9 |12 |9 |3 |72 |20 -
63 M& [10 |14 [11 [4 Jes [23 T }——}
71 M5 |12 |17 |14 |5 |11 |30
80 M6 |16 |21 |19 |6 |155 |40 —
90S M8 |19 |25 |24 |8 |20 |50 — Ll
9oL M8 |19 |25 |24 |8 |20 |50
100L M10 |22 |30 |28 |8 |24 |60
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33.SERIE ML

SERIE ML - Motores Monofasicos de carcasa de aluminio con arranque reforzado

Valores eléctricos (50Hz) — 2 Polos

rodamientos y servicios

famanoce Pmmwﬁbwmw(m)mﬁmﬁmwmzwmmmgﬁ*
(Nm) amanque (HFN) (uFN)

ML631-2 018 138 |2710] 63 | 09 | 063 | 25| 16 8 10uF450V | 30uFR50v | 70 | 39
ML6322 025 189 [2710] 64 | 09 | 08 [ 25| 16 10 12UF/450V qouisv | 73 | 44
ML7112 037 266 |2780| 65 | 093 | 127 | 25| 18 15 12uFM450V | 75uFR50V | 75 | 64

ML712-2 055 378 |2r0| 68 | 093 | 18 [ 25| 18 20 16uF450V | 100uFR50V | 76 | 7

ML801-2 075 487 |2800 72 | 093 | 25 [ 25| 18 30 20pF/A450V | 100uFR50vV | 76 | 9

ML802-2 1.1 704 2810 73 | 093 | 374 | 25| 18 40 30uFA450V | 150uFR50v | 79 | 103
ML90S-2 15 948 | 2810 74 | 093 | 510 | 25| 18 55 40uF/450F | 200uFmoov | 84 | 163
ML9O0L-2 22 1357 |2810] 75 | 094 | 748 | 25| 18 75 50uF/450V | 250uFB00v | 84 | 167
ML100L-2 30 1783 |2830] 77 | 095 | 1013 | 25| 17 110 60pF/A450V | 400uFB00V | 88 | 25

ML112W-2]| 37 2148 |2850| 78 | 096 | 1240 | 25 | 17 140 60pFA450V | 600uFB00V | 90 | 33

ML112V22| 40 218 |2850| 80 | 098 | 1341 | 25| 17 150 B0pF/A50V | B00uFB00V | 90 | 342
Valores eléctricos (50Hz) — 4 Polos

famanoce wawmw(m)mﬁmmmwl@zmﬁmcdm?m&ﬁ*

(Nm) amanque (HFN) (uFN)

ML6314 012 105 [1350] 55 | 09 | 08 | 25| 16 6 10uF450V | 30uFR50v | 64 | 441

ML6324 018 155 [1350] 56 | 09 | 127 [ 25| 16 85 12uFM450V | 40uFRs0v | 64 | 45
ML7114 025 201 |1380] 60 | 09 | 173 | 25| 17 10 12uFM450V | 50uFRSOV | 66 | 59
ML7124 037 284 [1380] 63 | 09 | 25 [25] 17 15 16UFM450V | 75uFR50v | 68 | 69
ML8014 055 403 | 1400| 66 | 09 | 375 | 25| 18 20 20uF/450v | 100uF250v | 71 | 96
ML8024 075 525 1410 69 | 09 | 508 | 25| 18 30 250F/450V | 100uFR50v | 71 | 109
ML90S4 1.1 724 |1410f 71 | o093 | 745 | 25| 18 40 35uFA450V | 150uFR250V | 74 | 138
ML90L4 15 961 |1400| 73 | 093 [ 1024 | 25| 18 55 40uF/A50V | 200uFB00V | 79 | 167
ML100L14 | 22 1390 |1430] 74 | 093 | 1470 | 25| 18 75 50uF/450V | 300uFmBoov | 79 | 228
ML100L24 | 3 1870 |1440] 75 | 093 | 1991 [ 25| 18 110 60uFA50V | 500uFmBo0v | 83 [ 287
ML112W4| 37 219 |1440| 77 | 095 | 2455 | 25| 17 140 B0pF/A50V | B600uFB00V | 86 | 31

ML112V24| 40 241 |1440{ 80 | 097 | 2654 | 25| 17 150 60uF450V | 600uFBoOV | 86 [ 328

*Los pesos mostrados en las tablas se corresponden a la forma constructiva B3 (patas) y B14. Para brida B5 sera un 1% mayor
y para B35 Y B34 un 5% mayor

**Mn es el par nominal y Ms el par de arranque
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Medidas en mm

B14 B5
Tamano de 25
Carcasa
A B |C| H K M N P |R| S T M N P R| S T

63 100 ] 80 (40| 63 | 7X10 75 60 90 |O| M5 | 25| 115 95 140 10| 10| 3.0
71 1121 90 45| 71 7X10 85 70 105 [0| M6 | 25 ] 130 | 110 | 160 [0 10| 3.5
80 1251100 [50| 80 | 10X13 | 100 80 120 [0O| M6 | 3.0 | 165 | 130 | 200 [0 12| 3.5
90S 140|100 |56 90 | 10X13 | 115 95 140 [O| M8 | 3.0 | 165 | 130 | 200 |0 ] 12| 3.5
90L 140112556 90 | 10X13 | 115 95 140 [O| M8 | 3.0 | 165 | 130 | 200 [0 12| 3.5
100L 160 | 140 |63]100| 12X15 | 130 | 110 | 160 [O| M8 | 3.5 | 215 | 180 | 250 |0 | 15| 4.0
112M 1901140 (70| 112 12X15 | 130 | 110 | 160 |O| M8 | 3.5 | 215 | 180 | 250 |0 ]| 15| 4.0

fi Dimensiones Dimensiones eje
Tamafio Generales ]

de

Carcasa

AA|AC |AD|HD| L SS |XX|zz|D|G|F | E

63 120{130[179|116[ 212 | M4 |10(15]|11|8.5| 4 | 23 T 777
_H.F 2 -
71 132|145[194{123 255 | M5 |12(18|14|11| 5 | 30
158 >< ><

80 157|165(223|143{ 290 | M6 |16(22|19]| 5 | 6 | 40 e

90S 172|185(240[150{ 335 | M8 |20(25|24 20| 8 | 50 e Z Z =
90L 172|185[240[150[ 365 | M8 |20(25|24 20| 8 | 50

398/

100L 196|205(260[160[ 416 | M10 |22 (28|28 |24| 8 | 60

112M 222(230295[183| 416 | M10 |22 (28|28 |24| 8 | 60
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Los motores monofasicos de la serie MY tienen instalado un condensador para el arranque.
caracteristicas pero cuentan con un condensador adicional para el arranque de par fuerte.
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34.CONEXION MOTORES MONOFASICOS

Conexion para Sentido de

Giro Horario

22 u2 ve
Zre20 ©
0

[V 4|

Esquema Conexién
interno del Bobinado

2 U2 V2

0

VAC |

u i

Conexion para Sentido de
Giro Antihorario

2 U2 w2
AREge

O
U1

Vi

Esquema Conexién
interno del Bobinado

-VAC

La serie ML de TECHTORP tiene las mismas




